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(54) GIROMOTOR ELECTRIC ASINCRON

(57) Rezumat: Giromotorul electric asincron de
tlp pahar, cu rotor exterior, poate fi utilizat
si ca micromotor de mare turatie. Structura unui
astfel de giromotor este formata dintr-un cadru
(1), ce ecraneaza mecanic zona laterala a
voltmetrului (2) pe o portiune limitata (b),
fiind pos1b1la echilibrarea dinamica a volantului

(i) in montaj final. In scopul utilizarii ca K e
micromotor de mare turatie, volantul este |‘ ‘
prevazut cu un ax realizat prin prelucrare

mecanica, odata cu intregul volant (i).
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Inventia se refera la un giromotor
electric asincron, utilizat in domeniul
sistemelor gitoscopice, sau adaptat ca
micromotor electric de foarte mare tu-
ratie, folosit la prelucrarile mecanice de
precizie.

Sint cunoscute constructii de giro-
motoare electrice de tip pahar cu rotor
exterior, montate datoritd axului volan-
tului in carcase, aceste giromotoare sint
specifice unor instalatii ce necesitd o
propagare rapid a fluxului termic.

Dezavantajul principal al acestor
giromotoare consta in aceea cd echili-
brarea dinamica a rotorului (volantului)
se efectueazi separat, in afara carcasei,
urmind ca dupé echilibrarea dinamica
volantul sa fie ‘montat in carcasa, con-
ditiile de mongaj; influentind insa deze-
chilibrul remarnent si avind ca efect
aparitia “vibratiilor mecanice (carcasele
necesitind prelucriri mecanice de o deo-
sebitd precizie cit si dispozitive si teh-
nologii de control pretentioase privind
concentricitatea, liniaritatea, abaterile
de forma etc.).

Scopul inventiei este de a realiza
o structurd de giromotor prin care se
previn aparitia vibratiilor mecanice ce
pot perturba parametrii in cadrul dome-
niului de utilizare (sistem giroscopic,
prelucrari de precizie etc.).

Problema pe care o rezolva in-
ventia consti in realizarea unui giromo-
tor electric sau a unei micromagini
electrice pentru turatii foarte mari.

Inventia inlitura dezavantajele
mentionate prin aceea cd, in scopul
micgorarii influentei montajului volan-
tului, asupra nivelului de vibratii meca-
nice cit si a elimindrii unor prelucréri
mecanice pretenfioase ale carcasei, se
utilizeaza o structurd mecanicéd formata
dintr-un cadru simetric ale carui ele-
mente laterale reprezintd segmente ci-
lindrice ale unei coji cilindrice, cadrul
montat pe o ‘flanga cilindricd astfel,
incit volantul este accesibil pe sugrafa;a
laterald pe o zona de pind la 300~ (zona
cadrului ce ecraneazi mecanic volantul
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fiind de pina la 60°) fiind posibila astfel
echilibrarea dinamici in montaj (volant
in cadrul si flangd), iar cadrul si flanga
se pot ugor adapta pe orice magina de
echilibrat dinamic, structura favorizind
ventilatia statorului gi transferul de flux
termic, cit gi fixarea unui inel suplimen-
tar de scrutcircuitare pe colivie avind ca
efect mirirea turatiei.

Giromotorul, conform inventiei,
prezintd urmitoarele avantaje:

- echilibrarea dinamicd se poate
efectua pe volantul in montaj final;

- montajul se efectueaza fara difi-
cultati;

- structura favorizeazi transferul
termic (prin ventilatie i conductie) de
la stator;

- se poate regla turatia prin monta-
rea unor inele de scurtcircuitare supli-
mentare pe colivia electromagnetica;

- se poate obtine un micromotor
electric pentru turatii mari.

fn continuare, se di un exemplu de
realizare a inventiei in legitura cu figu-
ra 1, care reprezinti o sectiune prin gi-
romotoml electric.

Giromotorul electric, conform in-
ventiei, se compune dintr-un cadru 1,un
volant propriu-zis 2, prevézut cu o coli-
vie electromagneticd la care se poate
adauga un inel suplimentar de scurtcir-
cuitare 3, fixat in scopul suplimentarii
turatiei, nigte rulmenti miniaturali ra-
diali-axiali 4, montati pe axul volantu-
lui.

fntreg subansamblul volant este
montat in niste locaguri realizate in ca-
drul 1 si intr-o flanga cilindrica 7.

Reglajul prestringerii rulmentilor
4 realizindu-se prin intermediul unor
piulife sau capace filetate 5 si 10
(prevazute cu filet fin si in care se pot
introduce microdepozitele poroase de
lubrifiant), a caror fixare finala se
obtine cu ajutorul altor piulite speciale
6 si 11, pe flanga 7, prevazuta cu ax cu
canal in constructie coaxiald (prin care
trece axul volantului) si pe care se
gaseste fixat un stator interior 8 al giro-
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motorului.

Prinderea si fixarea cadrului 1 de
flanga 7, se face prin niste suruburi 9.

Cadrul 1 este montat pe flanga ci-
lindrica 7 astfel, incit sa se asigure ac-
cesibilitatea la volantul 1 pe o suprafa{ad
laterald a. Suprafata laterald a cuprinde
o zoni de accesibilitate de pini la 300°,
in zona b ce este evacuatd mecanic de
cadrul 1 este de circa 60°.

Pentru obtinerea unui micromotor
de mare turatie se poate prevedea volan-
tul 2 cu un ax exterior (volantul si axul
prelucrate unitar) ce iese din ansamblul
prezentat prin capacul filetat S,
prevazut in acest scop cu O prelucrare
circularid (decuplaj) cu diametrul putin
mai mare ca al axului exterior al volan-
tului.

Revendicari

1. Giromotor electric asincron ca-
racterizat prin .aceea ca, in scopul
micsoririi influentei montajului volan-
tului (2) asupra nivelului de vibratii me-
canice cit §i a prelucririlor mecanice
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pretentioase se utilizeazd o structura
mecanica formati dintr-un cadru (1) si-
metric, ale carui elemente laterale re-
prezinti segmente simetrice de coaja
cilindricd, cadrul (1) fiind montat pe o
falnga (7) cilindrica astfel, incit volan-
tul (2) este accesibil pe suprafata late-
rala{d)pe o zona de pini la 300°C, zona
(b) totald a cadrului ce ecraneaza volan-
tul fiind de pina la 60°, fiind posibila
astfel echilibrarea dinamicd in montaj
final, iar cadrul (1) si flanga (7) se pot
usor adapta pe orice magina de echili-
brat dinamic.

2. Giromotor electric asincron,
conform revendicarii 1, caracterizat
prin aceea ca structura mecanicd for-
mati din cadrul- flanga (1 si 7), asigura
o buni ventilatie si un transfer de flux
termic de la stator spre exterior.

3. Giromotor electric asincron,
conform revendicarii 1, caracterizat
prin aceea cd, in scopul maririi turatiei
se poate fixa un inel (3) de sc urtcircui-
tare suplimentar (prin presare saufileta-
re) pe colivia electromagnetica din
volant (2).

Presedintele comisiei de inventii: ing. Erhan Valeriu
Examinator: ing. Costinescu Petru
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